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Robot koszacy - kosiarka automatyczna Stihl RMI632P

Kategoria produktu: Traktory i roboty koszace

Opis:

Robot koszacy - kosiarka automatyczna Stihl RMI632P

Wydajny i wytrzymaty robot koszacy STIHL iMow RMI 632 P obstuguje nawet rozlegte tereny zielone o powierzchni do 4000 m2. Posiada funkcje
mulczowania. Podczas koszenia trawa zostaje rozdrobniona na mate czastki, ktére stanowia naturalny nawdéz dla podtoza, dzieki czemu cenne dla
gleby skfadniki odzywcze do niej wracajg i stuza jako nawéz. 15 stopni regulacji wysokosci koszenia gwarantuje, ze trawa zostanie przycieta
doktadnie, na zadana wysokos¢. Dzieki technologii Adaptive Slope Speed doskonale radzi sobie nawet na nierdwnym terenie z pochytosciami do
45%. Urzadzenie jest bardzo tatwe i intuicyjne w konfiguracji. Robot analizuje powierzchnie koszenia za pomocg algorytmu, dobierajgc w ten
sposéb najlepsza strategie pracy. Plan koszenia jest dostepny za posrednictwem wyjmowanej konsoli sterujacej. Interaktywny plan koszenia
umozliwia ustawienie przedziatéw czasowych, w ktérych moze pracowacd robot. Instalacja wymaga zestawu instalacyjnego. Roboty koszace STIHL
iMow spetniajg wszystkie obowigzujgce normy bezpieczenstwa. Mimo to robot koszacy nie jest zabawka. Podczas jego pracy szczegdlnie dzieci i
zwierzeta powinny przebywac poza obszarem roboczym. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi.

Dane techniczne

Maks. pow. trawn. m?
4.000

Szer. koszenia cm
28

Wys. koszenia mm
20-60

Ciezar kg
14

Liczba obrotéw U/min
3.150

Moc znamionowa W
185

Sr. czas koszenia (tydz.) h
40
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Maks.nachylenie terenu %
45

Rodzaj akumulatora
litowo-jonowy

Poziom mocy akustycznej LWA [dB(A)] dB(A)
59

Poziom mocy akustycznej dB (A)
62

Niepewnos$¢ pomiarowa KpA dB(A)
3

Wyposazenie seryjné

Wyrazny wyswietlacz LCD

Konsola sterowania jest zintegrowana z obudowg robota STIHL i posiada wyrazny wyswietlacz LCD. Wyswietlacz razem z konsolg sterujaca
mozna wyjac z kosiarki. Umozliwia on przeglad wszystkich funkcji i danych dotyczacych urzadzenia. Wysoki kontrast i intensywnos¢
wyswietlania gwarantujg czytelnos¢ nawet przy duzym nastonecznieniu. (Zdj. pogladowe)

Ruchoma obudowa z czujnikami

Ruchoma obudowa z czujnikami chroni robota koszgcego STIHL iMow przed czynnikami atmosferycznymi i przeszkodami. Jesli urzadzenie
STIHL iMow napotka przeszkode podczas automatycznego koszenia trawy, czujniki zintegrowane z ruchoma obudowag rejestruja zetkniecie z
przedmiotem i inicjuja zmiane kierunku koszenia. (Zdj. pogladowe)

Wyposazenie standardowe w zestawie

Wyposazenie standardowe robota koszgcego STIHL iMow obejmuje: urzadzenie, stacje tadujaca, cztery uchwyty montazowe do zamocowania
stacji tadujacej oraz miernik iRuler, ktéry pomaga przy uktadaniu petli ograniczajgcej. Aby zainstalowac robota koszgcego iMow potrzebny jest
zestaw instalacyjny (Kit S lub Kit L). (Zdj. poglagdowe)
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Stacja fadujaca

tadowarka to przystan robota koszgcego iMow. Umieszczamy jg w centralnej czesci ogrodu, tak aby kosiarka w kazdej chwili mogta pobrac energie
lub znalez¢ schronienie w przypadku ztej pogody. Dzieki inteligentnemu systemowi fadowania sama decyduje o tym czy potrzebne jest szybkie
fadowanie akumulatora (ze wzgledu na zaplanowang prace) czy akumulator zostanie natadowany w trybie standardowym. Stacje tadujgca mozna
umiescic¢ zaréwno na trawniku, jak i poza nim. (Zdj. pogladowe)

Mulczowanie

Podczas mulczowania trawa zostaje rozdrobniona na mate czastki, ktére stanowig naturalny nawéz dla podtoza. Wytrzymaty néz do
mulczowania robota koszacego STIHL iMow pozostaje ostry przez dtugi czas i zapewnia precyzyjne ciecie nawet przy wyzszej trawie. Przy
kazdym zatrzymaniu noza, automatycznie zmienia sie kierunek jego obrotu, co zapewnia jego réwnomierne zuzycie. Wymiany noza dokonuje
sie bez uzycia narzedzi. (Zdj. poglagdowe)

Regulacja drogi powrotnej
Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi powrét kosiarki automatycznej do stacji tadujacej nastepuje wzdtuz przewodu ograniczajgcego. Na
zyczenie istnieje jednak mozliwos¢ regulacji korytarza zaleznie od budowy kraweznika koszonej powierzchni. (Zdj. pogladowe)

Wyjmowana konsola sterujaca

Konsola sterujaca ze zintegrowanym jasnym i wyraznym wyswietlaczem LCD znajduje sie we wszystkich robotach koszacych STIHL iMow w
celu tatwej konfiguracji i szybkiego wyswietlania informacji o urzadzeniu. Dzieki wysokiemu kontrastowi mozliwe jest rdwniez uzycie nawet w
mocnym Swietle stonecznym. Konsola osadzona jest w obudowie robota koszacego i moze by¢ wyjmowana w celu zapewnienia jeszcze
wygodniejszej pracy. (Zdj. pogladowe)

T

Naped robota koszacego iMow
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Roboty koszgce STIHL iMow majg naped, ktéry pozwala kosi¢ nawet pagérkowate tereny zachowujac niezmiennie wysoka jako$¢ koszenia.
Roboty koszgce STIHL iMow serii RMI 6 z tatwoscia poradza sobie z obstuga trawnika do 45%. (Zdj. pogladowe)

—

Adaptive Slope Speed
Dzieki funkcji Adaptive Slope Speed robot koszacy STIHL iMow dostosowuje predkos¢ do nierdwnosci terenu. Wbudowany czujnik przechytu
nieustannie analizuje nachylenie urzadzenia i synchronizuje je z napedem. (Zdj. pogladowe)

Dynamiczny plan koszenia

Dynamiczny plan koszenia robota koszacego STIHL iMow mozna wykorzystac do ustawienia indywidualnych okien czasowych dla kazdego dnia,
w ktérych urzadzenie moze pracowac. W tych aktywnych zakresach, robot automatycznie wybiera czas koszenia trawnika, aby uzyskac jak
najlepsze rezultaty. Jesli na przyktad przerywa koszenie z powodu deszczu, odrobi zalegtosci pdzniej, w okreslonym czasie. Dynamiczny plan
koszenia jest dostepny i obstugiwany z panelu sterowania. (Zdj. pogladowe)

Zastrzega sie prawo do zmian technicznych, specyfikacji, wyposazenia standardowego i dodatkowego oraz zmian cen.
Interesuje Cie ten produkt?
Skontaktuj sie z naszym konsultantem

Tomasz

Tel. Kom. 509 678 903
Tel. 81 744 13 21
budowlane@elmat.lublin.pl
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